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Definice:  Je-li R množina reálných čísel a n je nějaké přirozené 
číslo, potom uspořádanou n-tici reálných čísel a=(a1, a2, ... an) 
budeme nazývat (reálným) aritmetickým vektorem. Číslo ai nazý-
váme i-tou souřadnicí vektoru a. Číslo n je rozměr vektoru a. 
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Sčítání aritmetických vektorů:  
a+b = (a1, a2, ... an) + (b1, b2, ... bn) = (a1+b1, a2+b2, ... an+bn)

Násobení vektoru reálným číslem r∈R:  
r.a = r.(a1, a2, ... an) = (r.a1, r.a2, ... r.an) 
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